
 ALPHABET GREC UTILISE EN MECANIQUE

Nom MAJUSCULES MINUSCULES UTILISATION

Alpha ΑΑΑΑ αααα αααα : angle (degré ou radian) et accélération angulaire en
rotation(rad/s2). On utilise aussi ωωωω'

Bêta ΒΒΒΒ ββββ ββββ : angle (degré ou radian)

Gamma ΓΓΓΓ γγγγ γγγγ : moins utilisé : accélération en translation (m/s2). On
utilise maintenant a

Delta ∆∆∆∆ δδδδ
∆∆∆∆ : Variation entre deux valeurs ex : ∆t = (tfinal - tinitial).
On utilise aussi d (ex:dt). ∆∆∆∆ s'utilise aussi pour désigner
une droite. δδδδ : indique une masse volumique

Epsilon ΕΕΕΕ εεεε εεεε : Résistance Des Matériaux (RDM) : allongement relatif 
∆l
l

Dzêta ΖΖΖΖ ζζζζ

Êta ΗΗΗΗ ηηηη ηηηη : Rendement = 
Puissance sortie

Puissance entrée
 (sans unité).

ηηηη : s'utilise aussi pour désigner une masse volumique

Thêta ΘΘΘΘ θθθθ θθθθ : Angle en radian ou température ou angle d'Euler

Iôta ΙΙΙΙ ιιιι ιιιι : Pour désigner une très petite quantité

Kappa ΚΚΚΚ κκκκ

Lambda ΛΛΛΛ λλλλ λλλλ : Pour désigner un nombre quelconque

Mu ΜΜΜΜ µµµµ µµµµ : Masse volumique (kg/m3) et
Viscosité dynamique en Pascal.Seconde

Nu ΝΝΝΝ νννν νννν : Viscosité cinématique en m2/s

Xi (ksi) ΞΞΞΞ ξξξξ

Omicron ΟΟΟΟ οοοο

Pi ΠΠΠΠ ππππ ππππ : Le nombre Pi = 
Périmètre d'un cercle

diamètre du cercle

Rhô ΡΡΡΡ ρρρρ ρρρρ : RDM : distance d'un élément à la ligne neutre (en mm).

Sigma ΣΣΣΣ σσσσ ΣΣΣΣ = somme et σσσσ : RDM : Contrainte normale (MPa)

Tau ΤΤΤΤ ττττ ττττ : RDM : Contrainte transversale (MPa)

Upsilon ΥΥΥΥ υυυυ ν = viscosité cinématique en Pascal x seconde

Phi ΦΦΦΦ  ϕ ϕ ϕ ϕ ϕϕϕϕ : angle d'Euler. Angle d'adhérence ou de frottement.

Khi ΧΧΧΧ χχχχ

Psi ΨΨΨΨ ψψψψ ψψψψ : angle d'Euler

Ôméga ΩΩΩΩ ωωωω ωωωω : Vitesse angulaire en radian par seconde.


